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Gemeinschaftsprojekt einer fihrenden
niederlandischen Erdolgesellschaft und Invert
Robotics ermoglicht erste automatisierte
Ultraschallmessung in Aluminiumtank

Invert Robotics einzigartige Inspektionsplattform fiir Kletterroboter

mit Saugnapfen wurde fiir die Ultraschall-Wanddickenmessung
eingesetzt, ohne die Notwendigkeit, den beengten Raum zu betreten.

Eine fUhrende niederlandische

Erdolgesellschaft trat nach einer von
Sprint Robotics organisierten Vorfuhrung
an Invert Robotics heran, mit der Frage,
ob unser Kletterroboter mit Saugnapfen
Olympus-38DL-Ultraschall-

erweitert werden

um  einen
Dickenmesser kann.
Ziel war es, an der Innenseite des Tanks in
allen Himmelsrichtungen Messungen im
Abstand von jeweils 10 cm durchzufuhren.
Herkdmmlicherweise ware diese Arbeit
handisch durchgefthrt worden, mit einem
GerUst an der Innenseite des Tanks, was mit
Arbeit in groBer Hohe und Risiken verbunden
ist, die mit dem Betreten beengter Raume
einhergehen.

Das Rapid-Response-Team von Invert
Robotics entwickelte einen Adapter, mit
dem das Ultraschall-Messgerat auf den
Kletterroboter montiert werden konnte.
Innerhalb eines Monats war der erste
Prototyp einsatzbereit und konnten die

ersten Tests durchgefuhrt werden. Nach

einer ausfuhrlichen Testphase und einer

kleinen Abanderung des Entwurfs wurde
der endgultige Prototyp fertiggestellt.
Folglich konnte die Aufgabe erfolgreich
durchgefthrt werden und wurden 223
Messpunkte erfasst.

Da flr
erforderlich war, konnte eine betrachtliche

diese Messungen kein Gerust

Zeiteinsparung erreicht werden. Daruber
hinaus wurde das Risiko, das mit der Arbeit
in groBer Hohe und dem Betreten beengter
Raume verbunden ist, vollstandig beseitigt.
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Technische Informationen

Art des Behalters Lagertank
Abmessungen 29Xx11mM
Material Aluminium
Art des Kletterroboters V1800

Zerstorungsfreie
Prifung (ZfP)

Ultraschallmessungen &
Sichtprifung

www.invertroboticscom | info@invertrobotics.com



