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Robotergesteuerte

Wanddickenmessungen - Eine Ubersicht

Einsatz unserer einzigartigen Kletterroboter fir die
Ultraschallmessung verschiedener Anlagen, sowohl auBen als auch
innen und ohne die Notwendigkeit, beengte Raume zu betreten

oder in groBen Hohen zu arbeiten.

Ultraschall-Wanddickenmessungen
liefern wichtige Daten zur Feststellung des
Anlagenzustands. Dazu hat Invert Robotics
seine einzigartigen Inspektionsroboter mit
modernsten Ultraschallgeraten von Olympus
ausgestattet.

Durch den Einsatz eines Buggys mit
Encoderradern an der Vorderseite des
Roboters ist es mdglich, sowohl B-Scans als
auch Punktmessungen durchzufuhren, ohne
die Notwendigkeit, die zu Uberprufende
Anlage zu betreten oder zu besteigen.

Nachstehend finden Sie einige Beispiele
karzlicher Einsatze unseres Systems in
verschiedenen Situationen.

Erstens: Ein Hersteller synthetischer Zeolithe
brauchte Ultraschallmessungen im Inneren
eines C-Stahl-Ruhrtanks zur

der Wanddicke an verschiedenen Stellen.

Feststellung

Das gedrangte Innere dieses Kessels (siehe
Abbildung 1), einschlieBlich eines Ruhrwerks
und Tauchwanden Uber die ganze Hohe des
Tanks, stellte eine groBe Herausforderung

dar. Ebenso der weit weniger als makellose

Zustand der Wande. Die Manovrierfahigkeit
des hybriden Roboters H22 war diesen
Bedingungen jedoch hervorragend
gewachsenund es konnten dem Auftraggeber
60 Punktmessungen ausreichender Qualitat
geliefert werden, ohne dass jemand den Tank

betreten musste.

Eine zweite Wanddickenmessung wurde an
einem beschichteten C-Stahl-Lagertank, der
Schwefelsaure enthielt, extern durchgefuhrt
(siehe Abbildung 2). Auch fur diese Inspektion
hybrider
eingesetzt, der zur Haftung sowohl Magnete

wurde  unser Kletterroboter
als auch Vakuum nutzt. Diese Kombination
sorgte fur die richtige Menge an Haftung,
damit der Kletterroboter problemlos an
der AuBenseite dieses Tanks fahren und
die erforderlichen Ultraschallmessungen

durchflhren konnte.

Und schlieBlich: In einem groBen Energie-

und  Entsorgungsunternehmen in  der
Hauptstadt
wurden mit unserem hybriden Kletterroboter
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(Abbildung 4). Da Ublicherweise Kreidepulver
durch die Gas-Absorber gespruht wird, um
den Sauregrad des Gases, das aus den
Absorbern heraustritt, zu reduzieren, wies die
Oberflache eine relativ groBe Rostbildung
auf. Trotz der korrodierten Oberflache gelang
Invert Robotics die erfolgreiche DurchfUhrung
von 16 B-Scans auf den Anlagen und konnten
die vom Auftraggeber gewUlnschten Daten
erlangt werden.

Mit unserem Sortiment an einzigartigen
Kletterrobotern haben wir fur alle lhre
erforderlichen Ultraschall-Inspektionen die
passende Losung, sowohl auf magnetischen
als auch nicht-magnetischen Oberflachen
und ohne die Notwendigkeit, einen beengten
Raum zu betreten.

Mochten Sie mehr darlber erfahren, was
unsere einzigartigen Roboter fUr lhre spezielle
Situation tun kénnen? Kontaktieren Sie den

Vertriebsbeauftragten in Ihrer Nahe.

Drittens wurden wir beauftragt,
Ultraschallmessungen in alle vier
Himmelsrichtungen auf dem Zylinder und
Hastelloy-Edelstahltanks

durchzuftihren. Diese Inspektion wurde mit

Boden eines

unserem einzigartigen Vi18-Vakuumroboter
mit Ultraschall-Setup durchgefuhrt.
Interne Ultraschall-Scans auf einem nicht-
ferromagnetischen Tank sind eine wahrlich

einzigartige Dienstleistung, auf die Invert

Robotics richtig stolz ist.

Technische Informationen

Art des Behalters Reaktorbehalter,
Druckbehalter, Lagertanks,

Trockner & Gas-Absorber
GroBen 0,5 m® -850 m®

C-Stahl & verschiedene
Arten Edelstahl

Material

Art des Kletterroboters V1800 & H2200

Zerstorungsfreie Ultraschall
Prifung (ZfP)
Art der Sonde Dual Element 5 MHz D790

Art des Messgerats Olympus 38DL Plus
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